l Ca vient de sortir

LA NAISSANCE
D'UNE ANTENNE
DU SYROBO
ANS LE SUD-OUEST [}

....

ENTRETIEN AVEC PHILIPPE ROUSSEL,

& I.’I._iITIATEIUR..I.E

Dynamique entrepreneur toulousain, Philippe Roussel a créé au début
de 201 | une start-up spécialisée dans la surveillance robotisée des locaux
professionnels. Dans le méme élan, il proposa au SYROBO, le Syndicat
de la robotique de service, de prendre en charge la création d’une entité
locale Midi-Pyrénées dudit Syndicat, ce qui est devenu une reéalité a la
mi-juin. Il a été épaulé dans cette initiative par Vincent Scesa, ancien di-
rigeant et fondateur de I'entreprise Instinct Maker, qui se consacre a la
création de technologies d'l.A. pour les jeux vidéo et les robots.

Planéte Robots: Pourquoi la créa- instances locales. La région Midi-Pyrénées est la cune statistique sur le sujet et la profession n'es
tion d’une entité Midi-Pyrénées du premiére a se lancer et servira d'exemple. pas encore organisée. Une étude devrait étrs
SYROBO!... lancée d'ici la fin de l'année afin de faire la car=
Philippe Roussel: Le SYROBO est un syn- P.R.: Quel est, dans la région, I’état tographie des entreprises de la région. Cepen-
dicat national qui constitue l'interface de la pro- des lieux de la robotique? dant, la région Midi-Pyrénées a déja une téte c&
fession avec I'Etat. Il est normal, désormais, de Ph.R.: Clest l'une des guestions auxguelles proue de réputation mondiale avec le CNRS

prevoir une interface région par région avec les nous devons répondre. A ce jour; il n'existe au- LAAS (Laboratoire d'automatismes et d'analyss
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“La région Midi-Pyrénées a déja une téte de proue de réputation mondiale avec le
CNRS-LAAS et nous comptons aussi parmi les membres fondateurs de notre organisation
régionale quelques PME représentatives.”

Les membres fondateurs lors de la réunion du 5 juillet dernier a I''CAM. De droite a gauche : Michel Devy
~_ (LAAS), Philippe Juhel (ICAM), André Pére-Lavigne (LAAS), Michel Taix (LAAS/IUP Systémes intelligents),
'\ Olivier Lefebvre (Magellium), Vincent Scesa (Instinct Maker), M. Thouvenin (Millinav), Simona D’Attanasio
r ~ (ICAM). Assis, de droite a gauche: M. Lavarec (Wany Robotics), Yoann Barbey (Sterela), Michéle Poncelet

: . g (Nav On Time) Philippe Roussel (Enjolivure), Hervé Le Masne (TopChair), Laurent Maniscalco (KINEO CAM).
Roussel, L'entrepreneur toulousain qui se trouve a

l'origine de la création d’une antenne du SYROBO

dans le Sud-Ouest.

des systémes) et nous comptons aussi parmi les
membres fondateurs de notre organisation ré-
gionale quelques PME représentatives. (Voir la
suite de ['article, NDLR.)

P.R.: A qui va bénéficier la création
de cette entité?

Ph.R.: A économie de la région et aux adhé-
rents. En créant un péle de compétence fort
nous espérons favoriser le développement des
entreprises du secteur, instituer des collabora-
tions en recherche et développement, susciter
des vocations chez les jeunes, aider des sociétés
a se créer, d'autres a se diversifier vers la robo-
tigue et pourguoi pas, méme, donner envie a
des entreprises de robotique isolées dans leur

Une tondeuse intégrant la technologie
d’'autoguidage de I'entreprise NAV ON TIME.

] 1w

région de nous rejoindre. Pour les membres du
SYROBO, c'est une bouffée d'oxygéne de pou-
voir rencontrer réguliérement d'autres acteurs
du méme secteur, de mettre en place des syner-
gies, de participer a des événements en mutua-
lisant les colts et d'étre reconnus localement.
Par ailleurs, la robotique apparait comme une
activité industrielle tournée vers l'export, c'est
donc un fort potentiel d'emploi et de com-
merce extérieur que nous allons développer —
qui sera bénéfique a I'ensemble de la commu-
nauté. A nous de participer 2 la mise en place
d'un environnement attractif pour permettre
aux entreprises créatrices de richesse de s'ins-
taller; de se développer et de rester dans la ré-
gion Midi-Pyrénées!

P.R.: Quel est Pintérét de rejoindre
votre réseau?

Ph.R.: Chacun travaille isolément dans son
secteur sans savoir qu'il y a parfois des res-
sources complémentaires & proximité. Cela se
révele d'autant plus crucial que la robotique est
faite d'une multitude de métiers: les logiciels, les
systémes embarqués, les capteurs, la mécatro-
nique, la mécanique, les moyens de communi-
cation et de localisation, etc. Les responsables
des entreprises se connaissent, mais ne se croi-
sent pas par manque d'opportunités. En instau-
rant un dialogue régulier, les partenariats vont
se mettre en place. Par ailleurs, en se regrou-
pant, on devient plus visible, on peut mettre en
commun des ressources afin de créer des évé-
nements suffisamment importants pour intéres-
ser le public. Enfin, en représentant le syndicat
national SYROBO dans la région, nous allons

devenir les interlocuteurs privilégiés des pou-
voirs publics et nous pourrons parler d'une
seule voix...

P.R.: Quel est votre lien exact avec le
SYROBO?

Ph.R.: Nous sommes en quelque sorte le bu-
reau du Sud-Ouest du SYROBO., Nos adhé-
rents en sont automatiquement membres
quand ils s'engagent dans notre structure locale.
Nous aurons un représentant auprés du bureau
du SYROBO et prendrons part aux décisions
et aux opérations nationales.

P.R.: Quel message voulez-vous faire
passer!?

Ph.R.: La robotique de service est un marché
a trés fort potentiel de développement. C'est
une activité industrielle tournée vers 'export et
donc un secteur d'activité qu'il faut privilégier.
Mais attention — la concurrence est mondiale
et a de I'avance sur nous: il faut s'y mettre d'ar-
rache-pied!

P.R.: A qui ce message s’adresse-t-il?

Ph.R.: Aux pouvoirs publics, pour qu'ils aident
le secteur et permettent aux futurs Microsoft,
Intel, Google, Facebook de la robotique d'éclore
dans notre région plutét que dans le Massachu-
setts, a Osaka ou a Séoul. |l existe dans la région
Midi-Pyrénées un vivier de chercheurs de haut
niveau, des formations de pointe et des entre-
preneurs audacieux et nous faisons en sorte de
les mettre en relation — il suffit de donner un
coup de pouce aux laboratoires de recherche
et aux écoles qui forment les techniciens et in-
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génieurs roboticiens de demain pour que la
mayonnaise prenne! Augmenter, fluidifier et fa-
ciliter la communication entre la recherche, la
formation et les entreprises est un des réles clés
du SYROBO Midi-Pyrénées. Il s'adresse encore
aux industriels, sous-traitants de I'aéronautique
en particulier, qui proposent des technologies
pouvant servir & d'autres domaines. Le lien entre
les deux secteurs existe (les drones, par exemn-
ple) et il y a de multiples applications possibles.
Aux entreprises aussi qui ont déja tout ou par-
tie de leur activité liée a la robotique, afin
qu'elles nous rejoignent.

Aux créateurs d'entreprise, encore, dans le sec-
teur de la robotique, afin qu'ils sachent que nous
avons pour vocation de les aider a se develop-
per. Et, en définitive, aux jeunes qui cherchent
leur voie et ne connaissent pas bien les oppor-
tunités qui s'offrent a eux. Nous allons manquer
d'ingénieurs en robotique dans les années a
venir — il faut que des formations se dévelop-
pent et que les étudiants se lancent en toute
confiance dans cette aventure. ..

Six entreprises, un laboratoire, deux
centres universitaires et de re-
. cherche et une école d’ingénieurs —
tous situés dans la région Midi-Pyré-
nées — figurent parmi les membres
fondateurs de cette antenne du SY-
ROBO, dont la naissance officielle
aura lieu a Pautomne 2011. Nous
vous les présentons ici...

NAYV ON TIME est une entreprise spécialisée
dans la navigation par satellite. Elle développe et
vend des solutions innovantes pour le guidage
de précision des machines mobiles a des prix
trés attractifs. Pour la robotique de services, NAV
ON TIME a développé et breveté une techno-
logie d'autoguidage dotée d'une architecture
GPS innovante, qui allie performances, colts
étudiés et opérabilité. Premiére application: les
tondeuses autonomes.

KINEO CAM est devenue la référence mon-
diale des logiciels de calcul automatique de
mouvement, qui permettent un calcul immeédiat
de tous les mouvements d'un systéme articulé
(comme un robot). Peu sensibles au nombre de
degrés de liberté, les applications peuvent por
ter sur un robot complexe de type humanoide.
Les produits de KINEQ CAM se présentent sous
la forme de librairies logicielles, prétes a étre in-
tégrées, et d'une application utilisateur avec mo-
teur 3D et interface de programmation.

La société MILLINAY, issue du domaine aéros-
patial, développe dans le domaine de la robo-
tique une prothése de genou €lectrigue pour
les personnes amputées au niveau du fémur.
Cette prothése de conception totalement nou-
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Le robot HRP-2 en action au LAAS.

velle fait actuellement |'objet d'un dépét de bre-
vet. Toujours dans le domaine de la robotique,
MILLINAV réalise, en partenariat avec VEOLIA
TRANSPORT, un systéme automatisé de par-
cage de vélos en zone urbaine, qui associe re-
connaissance RFID et traitement d'image.

MAGELLIUM est une entreprise spécialisée
dans le domaine de l'imagerie. Son départe-
ment Perception et Robotique meéne des ac-
tivités en robotigue mobile autonome,
notamment pour ['exploration planétaire
(CNES, ESA). Ses activités vont de la réalisa-
tion de systemes de stéréovision jusqu'a la re-
construction 3D d'environnements et de la
localisation basée vision a la commande de

Prothése de genou électrique développée par
I'entreprise MILLINAV.

rovers et a la coopération UGV/UAV. Les do-
maines d’application s'étendent a la robotique
de service personnelle (robots d'assistance)
et professionnelle.

La société TOPCHAIR a travaillé sur plusieurs
projets daide a la personne handicapée —
comme un robot compagnon et un fauteuil rou-
lant doté de fonctions d'évitement d'obstacles et
de contréle de trajectoire. TopChair a développé
et commercialise le seul fauteuil roulant électrique
capable de franchir des escaliers sans structure
fixe et sans aide extérieure, L'électronique embar-
quée gere |'horizontalité de |'assise, les transitions
entre le terrain plat et les marches, la correction
de trajectoire et les alarmes en cas de vitesse trop
élevée ou en présence d'une pente.

Les domaines d'activités de la PME STERELA
gravitent autour de solutions intelligentes auto-
nomes. Elle intervient dans la conception, la fa-
brication, la vente et le maintien en conditions
opérationnelles de ses produits. Elle a su déve-
lopper un savoir-faire de niveau mondial dans la
pesée dynamique de véhicules. Dans le domaine
de la robotique, elle développe une plate-forme
générique CMI100-4 (une de ses applications
permettra d'augmenter le réalisme des condi-
tions d'entrainement au tir des militaires).

ARTILECT est un laboratoire de fabrication, un
fab lab, oli toute personne, quel que soit le ni-
veau de ses connaissances, peut expérimenter;
apprendre ou fabriquer elle-méme tous types
d'objets (prototype technique, robot, objet in-




I “Augmenter, fluidifier et faciliter la communication entre la recherche, la formation et les
entreprises est un des roles clés du SYROBO Midi-Pyrénées. Il sadresse encore aux
industriels, sous-traitants de I'aéronautique en particulier...”
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Le fauteuil roulant électrique capable de franchir des escaliers — développé par la société TopChair.

teractif, artistique ou design, etc.). Les projets in-
novants étant le fruit de collaborations et
d'idées pluridisciplinaires nécessitant des visions
nouvelles et diverses comme des compétences
complémentaires, ARTILECT favorise aussi les
rencontres entre personnes issues de domaines
et de communautés complémentaires.

Du coté de la formation et de la recherche,
I'université Paul Sabatier, le LAAS (Laboratoire
d'analyse et d'architecture des systémes) et
I'I'CAM (Institut catholique d'arts et métiers),
font partie du groupement...

Luniversité Paul Sabatier offre un cursus d'un an
au niveau M2, qui vise a donner un double profil

automaticien-informaticien, dans lequel les compé-
tences en robotique s'inteégrent a une approche
systéme plus générale. Elle offre aussi un cursus de
trois ans de type école d'ingénieurs par le biais du
parcours Systémes interactifs et Robotique (SIR). |l est
axé sur les machines et les systémes intelligents et
integre toutes les facettes de la robotique (bras ma-
nipulateurs, robots mobiles, humancides).

Le LAAS est un centre de recherche de renom-
mée mondiale. Les travaux de son pdle RIA (Ro-
botique et Intelligence artificielle), sarticulent
autour de la robotique terrestre et aénienne, la ro-
botique cognitive et interactive, le mouverment hu-
main et anthropomorphique, l'algorithmique du
mouvement moléculaire. Perception, modélisation

Une plate-forme d'entrainement au tir pour les
militaires développée par Sterela.

de l'environnement, navigation, localisation, mani-
pulation, autonomie de décision, architectures de
contréle, interaction homme-robot et coopération
multi-robots comptent parmi les principaux
thémes de recherche du laboratoire.

LICAM est une école d'ingénieurs généralistes.
Sa formation integre la robotique manufactu-
riere (par l'intermédiaire de cours et de projets
financés par les entreprises). Elle va proposer
dans son cursus (a partir de 2012) un module
« Innovation », dans lequel la robotique de ser
vices et la robotique industrielle seront traitées
sous la forme de travaux pratiques, de cours et
de projets menés en lien étroit avec le monde
industriel. Elle a, entre autres, intégralement dé-
veloppé le prototype de fauteuil de TopChair.

BSimona D'Attanasio

Un systéme de
stéréovision
développé par
I'entreprise
Magellium.
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